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MozZnosti modulu:
e analdgova / DCC prevadzka (ovladanie cez DCC prislusenstvo)
tlac¢idlo na manualne ovladanie
automaticka prevadzka cez vstupy G-G-S
programovanie cez DCC
konfiguracia modulu bez potreby programovania cez DCC — vyber zo 6 rezimov
vystupy pre dva vystrazniky (vystup na dve ¢ervené a jedno biele svetlo)
imitacia ziarovky
zvukovy vystup 1W
vyber z 20 zvukov
vystup 2x servo / 2x elektromagnet
vystup pre relé / car-systém
napajanie 5/12V pre optické snimace a relé



Modul je moZné pouZit’:

e Ovladanie priecestia So zavorami S vyuzitim zvukovej a svetelnej signalizacie

e Ovladanie priecestia bez zavor s vyuzitim zvukovej a svetelnej signalizacie

e Ovladanie roznych bran a navestidiel

Pripojenie modulu a jednotlivych vystupov a vstupov je uvedené v priklade zapojenia. Modul ma Sest’ prednastavenych
konfiguracii (TAB1). Po prvom zapnuti sa zariadenie nastavi na konfiguraciu 1. Po nakonfigurovani je mozné modul uzamknut
proti nechcenej zmene nastavenia. Zapis sa uzamkne zadanim hodnoty 248 do CV520 (CV8) a odomkne sa zadanim adresy
modulu z CV513 do CV520.

Manualna prevadzka

Pri manualnej prevadzke je ¢innost’ modulu ovladana iba zatlaenim tlac¢idla. Prvé zatlacenie tla¢idla modul vyhodnoti ako
signal $tart a spusti sa ¢innost’ modulu. Dal§im zatladenim sa modul uvedie do kl'udového stavu. Tu je vhodné vypniit’ kontrolu
vstupov G-G-S (CV541 bit2=0).

Automaticka prevadzka

V automatickom rezime modul ocakava signaly zo senzorov, na zdklade ktorych riadi svoju ¢innost’. Modul ma vstupy pre
senzory oznacené G, S. Po prijati signalu zo senzora pripojené¢ho na vstup oznaceny ako G (gate) sa aktivuje samotna ¢innost’
modulu. Spusti sa zvukova signalizacia a po nastavenom ¢ase sa spustia zavory. Po aktivacii senzora pripojeného na vstup S sa
modul po nastavenom ¢ase (CV568) vrati do kl'udového stavu (zavory sa zdvihnt a vypne sa svetelna signalizacia ¢ervenych
LED a zapne sa blikanie bielej LED). Po aktivacii senzora na vstupe S sa da nastavit’ ¢as, pocas ktorého je signal zo senzoru
na vstupe G ignorovany, aby vlak mohol prejst’ a neaktivoval zavory snimac¢om na druhej strane (CV567). Na $irej trati je
vhodné pouzit’ nizSie hodnoty, pri ¢astom posunovani a pri pomalych rychlostiach je potrebné pouzit’ vyssie hodnoty.

KoPajové snimace

Je mozné pouzit’ l'ubovolny snimaé¢ bez ohladu spoésobu snimania (magneticky, opticky, kontakt). Vstupy pre snimace
pracuju s log.uroviiami pre 5V logiku. Pred pripojenim snimacov, ktoré potrebuju napajanie, je potrebné preletovat’ s kvapkou
cinu prepojku ,,enable pwr podl'a pozadovaného napajania 5V alebo usmerneného napajacieho napéitia (na plosnom spoji
oznacené 12V). Napajanie snimacov je chranené vratnou poistkou 120mA. Modul je prednastaveny pre snimace so spinanim
log ,0°. V pripade ak st pouzité snimace s pozitivnou logikou pri aktivacii log‘1°¢, tak je potrebné nastavit’ prislusny vstup
v module v konfiguracii CV561 (TAB3).Vstupy je potrebné oSetrit’ zapojenim odporu 10k voéi ,-*. V pripade snimacov s log
,0° nie je odpor potrebny. V pripade, ak vystup optického snimaca nie je s otvorenym kolektorom, je potrebné pouzit
oddel'ovaciu diodu.

Svetelna signalizacia

Modul ma vystup na dve svetelné navestidla. LED sa pripajaji priamo bez predradného rezistora. Jas bieleho svetla sa
nastavuje v CV562 (CV50). Ak bude CV562 =°0¢, tak svetlo bude vypnuté. Rychlost’ blikania bieleho svetla sa nastavuje v
CV563 (CV51) v rozmedzi 0,5 (hodnota 50) az 2 sekundy (hodnota 200). Jas ¢ervenych svetiel sa nastavuje v CV564 (CV53).
Rychlost blikania ¢ervenych svetiel sa nastavuje v CV565 (CV53).

Modul méze napodobit’ efekt klasickej Ziarovky, ak je nastaveny bit 4 v CV561 (TAB3). Zvyraznit’ (prediZit) Ziarovkovy
efekt sa d4 nastavenim bitu 5 v CV561 (TAB3).

Zvuk

Modul obsahuje 20 zvukov a nedaji sa zmenit'. Pozadovany zvuk sa nastavuje v CV612 (CV100) Ak je pozadovany trvaly
zvukovy signal aj po zatvoreni zévor, tak je potrebné zadat’ ¢islo zvuku zvysené o 100. Zvuky 15 az 20, ktoré su urcené pre
mechanické zavory, je mozné prehravat’ aj v nepravidelnych intervaloch zadanim ¢isla zvuku zvySeného o 100 (nerovnomerné
zatvaranie ru¢nych zavor). Typy zvukov st v TABS. Hlasitost’ je mozZné nastavit' v CV613 (CV101). Rychlost’ prehravania
zvuku je mozné upravit v CV614 (CV102). Hodnota 5 predstavuje vzorkovanie 22kHz. Nizsia hodnota spomali a vyssia
hodnota zrychli zvuk. Najvhodnejsi reproduktor je s impedanciou 8Q az 16Q (8 Q reproduktor s priemerom 28mm je v baleni).

Vystupy pre servo

Modul ma 2 nezéavislé vystupy pre servo. Na kazdom vystupe sa daji nastavit’ krajné polohy (CV665, CV666, CV670,
CV671), oneskorenie otvorenia a zatvorenia (CV662, CV663, CV667, CV668) a rychlost’ (CV664, CV669). Ak je pozadované
pomalé zrychlenie a spomalenie serva, tak sa do CV664, CV669 zadava hodnota zvysena o 100.

Vystupy pre servo je mozné prekonfigurovat’ pre elektromagnetické zavory nastavenim rychlosti na 0 (CV664 a CV669).
V tomto pripade je potrebné pouzit’ tranzistor na spinanie zavor. (vid’ priklad zapojenia) .

Vystup na pomocné relé (car system)
Modul obsahuje vystup pre relé, ktory je uréeny pre Car-system. Napajanie relé je zavislé na prepojke ,,enable pwre. Vystup
sa zopne po aktivovani signalizacie a rozopne sa po ukonéeni signalizacie s oneskorenim, ktoré sa nastavi v CV672.

Ak sa nebude pouzivat’ vystup pre relé a nebudu pouzité snimace, ktoré potrebuju napajanie, tak je vhodné nechat’ prepojku
,,enable pwr rozpojentl. Predide sa tym zbyto¢nému nahodnému skratu.



Zmena konfiguracie bez programovania cez DCC
Prednastavené konfiguracie je mozné nastavit’ aj pomocou ovladacieho tla¢idla na ovladanie priecestia (vstup TL). Postup
je nasledovny:

Zatlacit a drzat’ tlacidlo TL
Zapnut napajanie
Tlacidlo drzat’ az pokym sa trvalo rozsvietia cervené LED (minimalne 1,5sek.)
Uvolnit tlacidlo, ¢ervené LED zhasnu a zacnu opakovane blikat’
(1-6 bliknuti znamena ¢islo prednastavenej konfiguracie).
Kratkym zatlacenim tlacidla sa meni prednastavena konfiguracia (TAB1).
Dlhym zatlacenim tla¢idla (1,5sek.) sa aktualna konfiguracia potvrdi (1x bliknu ¢ervené LED + potvrdzovaci zvuk)
Zacne blikat’ jedna Cervend LED a biela LED, nastavuje sa pozadovany zvuk
Kratkym zatlacenim tlacidla sa meni vystrazny zvuk (TABS).
9. Dlhym zatlac¢enim tlacidla (1,5sek.) sa aktualny zvuk potvrdi (1x blikna ¢ervené LED)
10. Zacne blikat’ druha ¢ervena LED a biela LED, nastavuje sa hlasitost’ zvuku
11. Kratkym zatlatenim tlacidla sa zvysi hlasitost’ zvuku. Po dosiahnuti maxima sa zvuk vypne a znova sa zosiliuje.
12. Dlhym zatla¢enim tla¢idla (1,5sek.) sa nastavené parametre ulozia (3x pomaly zablikaja ¢ervené LED + zvuk)
Takto je mozné modul pouzivat' aj bez nutnosti nastavovania a programovania cez DCC. Ak sa v krokoch 1 az 11
programovanie prerusi vypnutim napdjania, tak sa povodné nastavenie nezmeni.
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TAB1 Prednastavené konfiguracie

Zelezni¢né priecestie so zavorami trvaly zvuk 1, zatvorenie zavor po 6 sek

zelezni¢né priecestie bez zavor trvaly zvuk 2, vypnuté vystupy na servo

zelezni¢né priecestie so zavorami predzvatiaci zvuk 6, postupné zatvorenie zavor po 6 sek

zelezni¢né priecestie so zavorami trvaly zvuk 7, postupné zatvorenie zavor po 6 sek

zelezni¢né priecestie SEP1 so zavorami predzvatiaci zvuk 14, zatvorenie zavor po 5 sek

mechanické zavory s predzvananim vypnuté vystupy na svetla, nahodny zvuk 18, zatvorenie zavor po 7 sek

Digitalna prevadzka

Pri digitalnej prevadzke je vhodné napajat’ zariadenie priamo z kol'aji. Zjednodusi sa tym celé zapojenie a inStalacia. V
tomto pripade nie je potrebné pouzit' optické snimace, ale sta¢i pouzit’ kolajové kontakty S diddou v zavernom smere.
Podmienkou je, aby mali vSetky vozne kovové kolieska.

Pri ovladani cez DCC je mozné nastavit’ adresu modulu zapisom do CV513 a CV521. Modul obsadi jednu adresu pre
prislusenstvo. Adresovanie pre prislusenstvo zavisi od vyrobcu (Lenz/Roco). Pre nastavenie adresy sa pouziva zapis vystupnej
adresy (CV541 bit6=1) podl'a normy NMRA. Adresu je mozné zjednodusene nakonfigurovat’ cez CV8, alebo pomocou tla¢idla
na ovladanie priecestia (vstup TL). Postup je nasledovny:

Zapis hodnoty 252 do CV520 (CV8) a pokracovat’ bodom 4, alebo Zatlacit’ a drzat’ tla¢idlo TL
Zapnut napajanie

Do 1 sekundy po zapnuti napajania pustit’ tla¢idlo (¢ervené diddy za¢nt naraz rychlo blikat)
Na DCC centrale nastavit’ pozadovanu adresu a vyslat’ prikaz pre prislusenstvo

Ked’ modul prijme signal, naprogramuje sa (3x bliknutie ¢ervenych LED + zvukovy signal)
Automaticky sa ukon¢i programovaci rezim

ouakrowpE

Pre nastavenie spravnej polohy serva je potrebné upravit CV665, CV666, CV670 a CV671. Serva od réznych vyrobcov
maju rozne parametre, preto sa moze stat, Ze nastavena pozicia je mimo rozsahu zapojeného serva a Servo sa moze spravat
nepredvidatel'ne. Preto je vhodné prvy raz zapojit’ najprv jedno servo, nastavit’ ho a potom nastavit’ druhé servo.

Pocas zjednoduseného programovania adresy je mozné upravovat’ nové polohy serva pomocou ovladaca lokomotivy.
Ovladac pre lokomotivu musi byt nastaveny na adrese 9999 a vsetky funkcné tlacidld musia byt vypnuté. Tlacidlami TL1
a TL2 sa vybera servo, ktoré sa bude nastavovat’. Je mozné vybrat’ aj obidve serva naraz. Zmenou rychlosti v oboch smeroch
sa bude servo otacat’. ZatlaCenim a opdtovnym vypnutim funkéného TL3 sa potvrdi poloha otvorenej zavory a funkénym TL4
sa potvrdi poloha zatvorenej zavory. Po nastaveni vSetkych potrebnych poloh je mozné nastavit’ nova adresu (bod 4 az 6
Vv predchadzajucom postupe), alebo ukoncit’ zjednodusené nastavovanie a ulozit’ nové polohy serva zatlacenim a opatovnym
vypnutim funk¢éného tlacidla TLO. V pripade spustenia konfiguraéného rezimu pomocou tlacidla na ovladanie priecestia (vstup
TL), sa po vypnuti-zapnuti napajania, uvedie modul do normalnej prevadzky.

Ak pripojeny programator nepodporuje programovanie vysokych CV nad 256, tak je mozné modul programovat’ aj pomocou
nizkych CV (stipec Alt.CV v TAB2). Ak je bit 2 v CV561 (CV49) nastaveny, tak pripojeny reproduktor posilni potvrdzovacie
impulzy ACK (vhodné pouzit’ len pri problémoch s nac¢itavanim jednotlivych CV).



TAB2 Rozpis vSetkych CV
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520 = 13 13 13 13 13 13 vyrobea
0-7 0 0 0 0 0 0  adresa dekodéra (vysoké bity)
- 197 197 197 197 197 197 konfiguracia dekodéra TAB4
- 48 48 48 0 48 0  konfiguracia dekodéra TAB3
562 0-30 30 30 30 30 30 0 jas bieleho svetla (O=bez bieleho svetla)
563 50..200 130 130 130 130 130 50 rychlost blikania bieleho svetla (500-2000ms)
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0-30 30 30 30 30 30 0  jas Gervenych svetiel (0=bez Servenych svetiel)
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[ 1]

565 50.200 100 100 100 100 100 50 rychlost blikania cervenych svetiel (500-2000ms)

566 0-10 3 3 3 3 3 3 zruSenie vystrahy pri ne¢innosti (mintity)
10..60 20 20 20 20 20 20 vypnuté snimanie kontaktov G (sekundy)

568 1..6 2 2 2 2 2 2 oneskorenie otvorenia zavor - kontakt S (sekundy)

569 0..60 5 5 5 5 1 0  oneskorenie zapnutia bieleho svetla (sekundy)
[ 1]
6 0120 101 102 6 107 14 118 zvuk (0=bez zvuku) TABS

613 0-30 5 5 5 5 5 5  hlasitost zvuku (0=bez zvuku)

614 | 102 1-9 5 5 5 5 5 5  rychlost prehravania zvuku (vyska tonu)
I
0..255 60 0 60 60 50 70 oneskorenie zatv. zavor (servo 1 0,1 sekundy)

663 | 151 0..255 0 0 29 25 1 0  oneskorenie otv. zavor (servo 1 0,1 sekundy)
152 0..115 11 0 11 0 11 S  rychlost zatvarania zavor (servo 1 rychlost)

665 | 153 0.. 250 50 0 50 50 50 50 minimélna poloha zavory (servo 1 min.)
m 0..250 150 0 150 150 150 150 maximalna poloha zvory (servo 1 max.)
0..255 62 0 89 85 51 74 oneskorenie zatv. zavor (servo 2 0,1 sekundy)
156 0..255 2 0 0 0 0 1 oneskorenie otv. zavor (servo 2 0,1 sekundy)
m 0..115 11 0 11 0 11 S rychlost zatvarania zavor (servo 2 rychlost)
el 0.250 50 O 50 50 50 50 minimalna poloha zévory (servo 2 min.)

671 | 159 0.250 150 0 150 150 150 150 maximalna poloha zavory (servo 2 max.)

672 | 160 0.. 255 10 10 10 10 10 10 oneskorenie vypnutia vystupu pre relé (0,1 sek.)

TAB3 CV561 (CV49)
0/150) | Pamiitanie polohy zavor 0 = vypnuté 1 = zapnuté
o/[i2 " Posilnenie ACK 0 = vypnuté 1 = zapnuté
Obratenie prijatych povelov 0 = vypnuté 1 = zapnuté
Efekt ziarovka 0 = zakézany 1 = povoleny
15| Dosvit ziarovky 0 = kratsi 1 = dlhsi
1i15) | Negovanie vstupov ,,G* 0 =reaguje na log0 1 = reaguje na logl
oJli7/ | Negovanie vstupu ,,S* 0 = reaguje na log0 1 = reaguje na logl




TAB4 CV541 (CV29) TAB5 CV612 - vyber zvuku

bit
5]1E0) | Programovanie cez Alt.CV 0 = zak4zané 1 = povolené bez zvuku
oJli”Z | Kolajové snimate G G S 0 = zakézané 1 = povolené 1-5 klasicky zvuk
o/[1el | Obojsmerna komunikacia 0 = vypnuta 5-10 elektronicky zvuk
oJle5) | Typ dekodéra 0 = zakladny 11 zvonec
bit 6 Metodda adresovania 1 = vystupnd adresa 12 -14 bzudiak

187/ | Dekodér pre prislusenstvo 1 = dekodér prislusenstva 15-20 mechanicky zvonec

+100 trvaly zvuk
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O
elektrorpagnetické
zavory
|
|
|
i eda i
I :
a6 I°]:1°] ] @l |/J |
_|_ {o] :d RL :g:lgl TL \
Io Rd 6 B S E' @ \
=N HIE

+ 5v iav ||
|° hg \
Ora SOUND  [SERUD1| [SERUDZ
IO Wh -m— e \

000|000




Technické udaje:

Produktové ¢islo: RCO04AXx

Rozmery: 30mm x 50mm x 16mm
Napéjanie DCC : 10 - 24V

Napéjanie analog : 7-24V AC/DC

Hodnoty napétia na snimacoch : 0-0,7Vlog 0, 2,5-5Viog 1
Zat'azenie vystupu pre optosnimace : max 0,12A (vratnd poistka)
Zat'azenie vystupu pre servo: max 0,25A (vratnd poistka)
Zatazenie vystupu RL : max 0,1A

Pracovna teplota : 5-60°C

nevhodnym uskladnenim a pdsobenim okolitého prostredia
DIGITALNE VLALCIKY sa zaruka nevztahuje. Po zivotnosti odovzdajte do zberne
elektro odpadu!

ek’ Vyrobca:
c € 1 4+ Peter Lizica PeLi , Palarikovo , Slovenska republika

Zarucné podmienky:
. @) Zaru¢né podmienky sa vztahuji na poruchy spdsobené pri
. 1 @ @ vyrobe a poruchy osadenych suciastok. Na poruchy
vzniknuté hrubym zaobchédzanim, nespravnou montézou,
I1I
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